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自願性公告

中軟國際攜手深開鴻發佈
全國首個基於開源鴻蒙的機器人操作系統

M-Robots OS助力中國機器人產業
進入「群體智能」新時代

中軟國際有限公司（以下簡稱「中軟國際」或「公司」）發佈本公告作為自願公佈，讓
公眾人士知悉本公司最新資料。

本公司欣然宣佈，於二零二五年四月九日，中軟國際及其旗下公司深圳開鴻數字
產業發展有限公司（以下簡稱「深開鴻」）共同發佈全國首個基於開源鴻蒙的分佈式
異構多機協同機器人操作系統－M-Robots OS(Multi-Robots OS) 1.0。標誌著我國
機器人操作系統邁入「多機協同、群體智能」的新階段，為全球機器人技術發展提
供了全新的「中國方案」。

M-Robots OS以開源鴻蒙操作系統為核心引擎，依托國產多種架構芯片構建硬件
底座，面向多形態異構機器人或群體機器人協同場景，打造機器人操作系統統一
底座，實現各種形態機器人（工業機械臂、協助機器人、移動作業機器人等）之間
的高效協作，同時賦能機器人與人及周邊環境的智能交互。該系統不僅提升了機
器人單機性能，更突破了多機器人協同的技術壁壘，為機器人產業的「群體智能」
時代開闢了道路。
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M-Robots OS具備四大差異化能力。

1. 多機實時協同：中斷延遲低於1-3微秒，任務切換低於1微秒，可滿足機器人、
無人機、工業控制及自動駕駛等場景需求；

2. 多硬件兼容：兼容不同品牌、不同形態的機器人，能夠實現硬件資源的統一
管理和高效利用；

3. AI原生支持：內置AI框架與算法庫，通過AI技術，機器人可以在運行過程中
自主優化任務策略，實現人機友好交互，提升整體工作效率；

4. 低門檻開發：提供豐富API與工具鏈，加速行業應用落地。

M-Robots OS 採用開放開源的方式，通過開源社區驅動建設的統一標準（如統一的
通信機制、統一的消息格式等），適配多廠商硬件╱軟件，降低開發成本、增強抗
風險能力和持續進化潛力，推動生態發展和產業升級。

M-Robots OS已在工業機械臂、協作機器人等場景完成驗證。公司將攜手深開鴻
聯合廣東省合作夥伴實現工業產線商用測試，未來將聯合生態夥伴，基於M-Robots 

OS打造相關產品及行業解決方案，在智能製造、康養、教育、物流、醫療、能源
等行業推廣應用。

M-Robots OS的發佈是機器人操作系統領域的一次重要革新，它不僅解決了當前
機器人產業面臨的生態壟斷、技術重複投入、標準不統一等問題，更為未來複雜
場景下的多機器人協同提供了強有力的技術支撐。公司將與合作夥伴一道，持續
推動M-Robots OS的發展與完善，助力中國成為輻射全球的人工智能與機器人產
業創新高地。
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有關深開鴻
深圳開鴻數字產業發展有限公司（簡稱「深開鴻」）是一家基於開源鴻蒙，研發行業
操作系統發行版的生態平台型企業，專注於KaihongOS根技術研發和端邊雲一體
化超級設備管理平台的持續創新，為各行各業提供數智化轉型的統一安全數字底
座，其創始股東為深圳市資本運營集團有限公司（深圳市國資委下屬企業）、哈勃
科技創業投資有限公司（華為控股全資）、北京中軟國際信息技術有限公司。

承董事會命
中軟國際有限公司
主席兼首席執行官
陳宇紅博士

香港，二零二五年四月十日

於本公佈刊發日期，董事會包括三名執行董事，即陳宇紅博士（主席兼首席執行
官）、何寧博士（副主席）及唐振明博士，兩名非執行董事，即張亞勤博士及 
高良玉先生，以及三名獨立非執行董事，即賴觀榮博士、巫麗蘭教授及楊德斌 
先生太平紳士。

* 僅供識別


